Notes d’évolution
PILOTE ITPC-CA

PILOTE V2 (01/04/2020) = V3 (11/01/2021)

1. 4 ouvrages:

B 7 Pilote ITPC-CA V3 Q

Afare(4)  encours  temmindes  télichargies  postremises  annulées
Photo Identifiant W Type Structure Vole PR Sens

Dispositifs de retenue
Itpc_A8_201588_0 ITPC a ouverture rapide A8 201+588 TPC
Controle annuel

Dispositifs de retenue R
Itpc_A8_206942_0 N ITPC générique A8 206+942 TPC
Controle annuel

Dispositifs de retenue )
itpc_A8_211006_0 " ITPC générique A8 2114006 TPC
Controle annuel

Dispositifs de retenue R .
itpc_A8_223139_0 A ITPC a ouverture rapide A8 223+139 TPC
Controle annuel

2. Les ITPC a ouverture rapide

e L’ouvrage:
- _

itpc_A8_223139_0 Terminer

Type de visite Controle annuel
Autoroute A8 | PR 223+139 | Sens TPC
District COTE DAZUR
Commune Menton
Gestionnaire COTE DAZUR
Demiére IDP
GPS

Derniére modification

Dernier téléchargement

Identifiant

EUTEEN I TPC a ouverture rapide

Longueur (m)

Voie

Sens

Année de construction

.‘ Constructeur




e Les désordres:

itpc_A8_223139_0

Q, Rechercher...

B ol

- > m @

Alignement longitudinal de I'TPC
(ITPC)

Parties coulissantes .
(2]

Treuils

(ITPc)

Engrenages

11/01/2021 m !1]1
(ITPe)

Vis sans fin .

(ITPc)

Roulettes

(ITPe)

Systéme de brochage
(ITPC)

Outillage dans la trappe
(ITPC)

oo > Ancrage m

3. Les ITPC Génériques

e L’ouvrage:

Trous de forage

(Ancrage)

Surfaces de guidage et de contact

(Ancrage)

Boulonnerie
11/01/2021 m 2]1

(Ancrage)

itpc_A8_206942_0

Type de visite
Autoroute

District

Commune
Gestionnaire

Derniére IDP

GPS

Derniére modification
Dernier téléchargement

Identifiant

Structure

Longueur (m)

Voie

Sens

Année de construction

Constructeur

Terminer nnuler

Contrdle annuel
A8 | PR 206+942 | Sens TPC

COTE DAZUR
La Trinité
COTE DAZUR

ITPC géi

36.46




Les désordres :

itpe_AB_206942_0 Q Rechercher...

E ol

— (S m

® Alignement altimétrique de I1TPC .

(ITPC

Lisses
® o202 m 5]1
(ITPC)

0 Supports
(ITPC)

Entretoises
© 1012021 m _]1

(ITPC)

® Ecarteurs
(ITPC)

® Broches/clavettes
(ITPC)

— >  Ancrage -

o Fourreaux des supports

(Ancrage)

o Propreté des fourreaux
(Ancrage)

® Boulonnerie
(Ancrage)




PILOTE V1 (03/12/2019) & V2 (01/04/2020)

1. Ajout des interventions sur les ouvrages.

e Les interventions a réaliser sont exprimées dans 'arborescence de 'ouvrage :

i@l g N [ ]
itpe_A8_154528_0 Q Rechercher... itpe_AB_154528_0 Q Rechercher...
- B- G e <) B HHec Es ppotos
- -<a)
O 0 @D (Bras > Bras)
o > Articulation 2 »
- B :
Entretien .
B (ariculation) SIS 4
Entretien
A (orass tisses) S 4
— > Bras 2 >
Roues
. - D (eras) 4
ras
] P s . 4
Entretien
, & Getee 1N »
A Entretien - >
Bras > Bras)
Sabots et broches
. _— > (Bras) . 4
sses
= P e & 4
Entretien
. & (Bras > Sabots et broches) - 4
A UL, Aentretenic »
Trappe placée a l'extrémité du bras
. = > o5 [
- > =N »
Entretien
Bras > Trappe placée & l'extrémité - >
Entretien du bras)
a ot I »
— > Verrouillage . >
Sabots et broches
= > o E »
Elément de verrouillage
) — > Verrouillage) . 4
5 e L

(Bras > Sabots et broches) )
Entretien
A (Verrouillage > Elément de - »
. . £ g J ll:
— r  Trappeplacéealextrémitédubras [ Tt

e A chaque intervention est associée une note :

Choix de la note X

RAS
A entretenir

A réhabiliter




PILOTE ITPC-CA V1 (03/12/2019)

Le PILOTE ITPC-CA V1 est structuré comme suit :

1. Notation des ouvrages :

e Les ouvrages sont évalués a l'aide de 9 notes :

itpe_A8_154528_0 Q, Rechercher...

E precnotse/ phics
. + [> Articulation 2 [ ]

— [> Bras 2 4
+ > W ’
+ b B »
+ > B >
+ > ia:gts et broches I >
+ > Lr:g,:e placée a I'extrémité du bras . >

— [> Verrouillage . >
+ > ’E\!f’r:tzr:”tag:verrouillage l >

e Le systéme de notation utilisé est 1,2,3 :

itpc_A8_154528_0
Bras > Roues
Descente et remontée
e Description 1= Lobjet est en bon
@ Note état apparent
2= L'objet n'est pas en

bon état mais remplit
ﬁ" sa fonction
3= Lobjet ne remplit

plus sa fonction




2. Les désordres des ouvrages :

e L’état des ouvrages est formalisé a I'aide de 9 désordres :

itpc_A8_154528_0 Q Rechercher... itpc_A8_154528_0 Q Rechercher...

Avec notes / photos

> Bras 2 »
® Descente et remontée »
(Bras > Roues)
- > o B ’
sabots et broches
= > o 1} >
Soulévement et avancement du
bras .
(Bras > Bras) Démontage et montage des
@  sabots sous les deux lisses . >
Li (Bras > Sabots et broches)
sses
— | =y 2 14 Déplacement des broches et
® coulissement de la lisse . »
supérieure
® Roulement surlebras > (Bras > Sabots et broches)
Bras > Lisses) Déplacement des broches et
® coulissement de la lisse . N
inférieure
— > Rs?',‘fs » (Bras > Sabots et broches)
— > Trappe placée a l'extrémité du bras »
(Bras)
® Descente et remontée . »
Bras > Roues) 3
Soulévement
(Bras > Trappe placée a l'extrémité du . >
— > Sabots et broches . > o)
Bras) Démontage et montage du
@ Poteau de blocage du bras . >
Démontage et montage des (Bras > Trappe placée & lextrémité du
@®  sabots sous les deux lisses . > )
(Bras > Sabots et broches)
Déplacement des broches et = B Verrouillage . 4
coulissement de la lisse
© supérieure 4
Bras > Sabots et broches) = > Elément de verrouillage . »
Déplacement des broches et Verrouillage)
® coulissement de la lisse . »

inférieure .
Bras > Sabots et broches) ® Déblocage >
(Verrouillage > Elément de verrouillage)
~  Traope placée a l'extrémité dubras 12

e Les désordres sont associés a une des 7 parties de I'ouvrage :

v' Articulation, Bras/Bras, Bras/Lisses, Bras/Roues, Bras/Sabots et broches, Bras/Trappe placée a
I'extrémité du bras, Verrouillage/Elément de verrouillage

itpc_AB_154528_0 Q Rechercher...

E E Tous Avec notes / photos
P> Articulation 2 »

— > Bras 2 14
+ > H »
+ > 0B »
+ » o7 ’
+ > ia::tsetbroches . »
4=

Trappe placée a l'extrémité du bras
> |

— > Verrouillage . »
Elément de verrouillage
+ > G £l ’

MY




