Notes d’évolution
PILOTE ITPC-CA

PILOTE V1 (03/12/2019) = V2 (01/04/2020)

1. Ajout des interventions sur les ouvrages.

e Les interventions a réaliser sont exprimées dans I'arborescence de I'ouvrage :
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e A chaque intervention est associée une note :
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PILOTE ITPC-CA V1 (03/12/2019)

Le PILOTE ITPC-CA V1 est structuré comme suit :

1. Notation des ouvrages :

e Les ouvrages sont évalués a l'aide de 9 notes :
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e Le systéme de notation utilisé est 1,2,3 :
itpc_A8_154528_0
Bras > Roues
Descente et remontée
FOmREIEALIESS (ORI 1= Lobijet est en bon
Note état apparent
2= L'objet n'est pas en

bon état mais remplit

sa fonction
3= L'objet ne remplit
plus sa fonction




2. Les désordres des ouvrages :

e L’état des ouvrages est formalisé a I'aide de 9 désordres :
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e Les désordres sont associés a une des 7 parties de I'ouvrage :

v" Articulation, Bras/Bras, Bras/Lisses, Bras/Roues, Bras/Sabots et broches, Bras/Trappe placée a
I'extrémité du bras, Verrouillage/Elément de verrouillage
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