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1.La fonction

Jusqu’a cette version d’ERASMUS, le systéme considérait chaque chaussée comme une chaussée
« mono sens » avec 1, 2, 3 voies dont une VL, une VI, une VR, une BAU.

Dans cette nouvelle version, une chaussée peut étre a double sens et peut étre constituée de deux
Voies sens-, deux Voie sens+, une BAU sens-, une BAU sens+.

Pour la mise en ceuvre de cette nouvelle fonctionnalité, deux notions ont été ajoutées au niveau du
panneau général :

- Type de chaussée

- Sens de chaussée

Ont été impactés par la notion de chaussée double sens :
—  La mesure du trafic
- Le positionnement des carottes sur la chaussée
- Les tableaux de résultats des études : Vue détaillée et Vue transversale
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2.Le panneau général

—  Vous avez affiché l'interface d’'ERASMUS :

% Erasmus 6 [tws]

Fichier Cas Moteur Configuration Panneaux 4, Paramétrer ?
<@ ¥ - Etudes (Etude Erasmus)

Général

Detail de I'étude

Cimat B ‘Cahier des charges |

- Etchargé un cas :

& Erasmus 6 [tws]

- o X
Fobe Cas Moteu Configwaton Pameasx 4, Paraméter 7

<@ & - Etudes (Etude Erasmus) -84: RD43 74900 114500 /Rd 43 Sérignan - CD84
Général |

e Jree = o1 hoseinas | Waepromae | Mweesin
L e Digencerostme devazan | Dipertement 5%

€1:840 40mm/100-8A0- |3 X 1181667 40enm/ 100 HAU--rive DX

€2:94030mm/100880+ |3 X 030100 ¥ awve o [BIX] | €31040 30mm100.v14
[ tocatsason deout Suppeis | | — Locatsaton fn Supprner |

100m 100m 100m 100m

w ]

700 2%
30 1 abdsoo

Type cheussie Khaussée doubie sers 7 sera chausade el S

BSG-810-CLASSE 3 - 6,0 cm

RETRAITEMENT EMULSION-M1RS - 160 cm

profi ginéral (0 —> 4000) v

QIR

—
'/I,,//AHWIII,I/A
{;— Introduction de la notion de chaussée a double sens
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- Intéressez-vous au panneau général :
Général = 8

Rd 43 Sérignan Voie [ro43 ]|

Agence routiere de Vaison Département a4 |

|-— Localisation début SUppFimEr | |-— Localisation fin SUppFimEr |
pr |7 [ |
abs/500 C |
Type chaussée |Chaussée double sens | Sens chaussée | ]|
Bhbiathécue | V) revertore | il

|r,r - Annotations Ajouter |

- Affichez la liste déroulante associée au « Type chaussée » :
| l'l.laiJUU | | EE'IJUU I

o Par défaut, la chaussée était considérée comme une « chaussée mono sens ».

—  Affichez la liste déroulante associée au « Sens chaussée » :
| IE{HUU | | IE{DUU |

Type chaussée |Chaussée double sens | Sens chaussée
|| | Répertoire

o Par défaut, le sens de circulation était considéré comme un « sens + ».

- Exemple de panneau général d’'une chaussée mono sens :

[ 5@

Rd 72 Vauduse i D72 v]|

84 |

|.— Localisation début Supprimer | |.— Localisation fin Supprimer |
pr [t | mls |
abeo | |
Type chaussée |Chaussée mono sens | Sens chaussée [sens + v]|
Biblothéque  [Vaucuse | Répertoire Fudes 2015 ~

- Annotations Ajouter |
\3—— Introduction de la notion de chaussée a double sens
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3.La mesure du trafic

- Intéressez-vous au panneau Trafic :

rTraﬁc T Cahier des charges ]
Type de progression |Arithmetique v

Taux d'accroissement & l'origine |1

Mesuré ? |Oui hd

*| | g 2024 3 2018
- Voie 1: 500 PLj - Voie 1 210 PLfj

—  Et cliquez dans une icone pour afficher le panneau de mesure du trafic associé :

[ Trafic | Cahier des charges |
Type de progression |Arithmetique v

Taux d'accroissement & l'origine |1

Mesure ? |Oui hd

2 024 3 2019
. g vael:soomﬁg Voie 1: 210 PLJj

- La mesure du trafic est dispatchée en pourcentages sur les différentes voies de la
chaussée :

Courant: Trafic (2024)

Année de mesure | 2024 |
Taux d'accroissement futur [1 |
Vitesse des PL (km/h) [70 |
Nombre Total de PL [500 |

2% de PL sur V1 sens + (0 100) (20 |

% de PL sur V1 sens - (0 100) |90 |

% de PL sur BAU sens + (0 100)[ 10 |

% de PL sur BAU sens - (0 100) [10 |

- Exemple d'un panneau de mesure de trafic pour une chaussée mono sens :

Courant: Trafic (2019)

Année de mesure | 2019 |
Taux d'accroissement futur [2 |
Vitesse des PL (km/h) | |
Nombre Total de PL [312 |
% de PL sur VL(D 100) [50 [

%% de PL sur Elargissement{d 100}| 50 |

Remarque : Par défaut, le systéme affecte des valeurs aux différents pourcentages de PL par type
de voie. Par exemple, « 90% » sur une « VL »,

%—- Introduction de la notion de chaussée & double sens

Page 4/12
ERASMUS  Copyright TWS 2022 age 4/



4.Le positionnement des carottes sur la chaussée

- Dans l'interface principale de I'étude :

& Erasmus 6 [tws]

= o X
Fiber Cas Motew Configuaton Pameau ‘4, Paamétrer 7
4= & -+ Etudes (Etude Erasmus)-84: RD43  7+900 114500 /Rd 43 Sérignan - CD84
Général Detad de Fétude
s T Te o - réeincs | Misproanae  Mweenpin
Gestomnsre Agence roubere de Vason v | Dépertement s C1:84040mm/100.8A- |51 ADeren/100-HAU - ehv X £2:940 30mm/100-8AU+ 5[ X 0 30/ 100.¥1 +-riv ax €3 1000 30mm/100¥1+ 3] X0
[ tocatsason déout Sprmes | [— Locasaton fn Supprer 100m 100m
ol | m
e300 | abdsoo
Type chouszée Chauszée cobe 2o 1 Serm chausste
Bttothiae

[ : 3 |
\W TE—— — O I
M ol | Eraa— |
- srvoatans | U
e .
Clhnsat. Trafc | Cover des charges
B cc Y =
Type de progresson Arsmengue v
Taux dacorossesent & forgne |1
 Te—
+
oo X w24 21
Vo 115007 voe 1: 21070
Conceptions

o Crver concepton X I o conceptions

== Tl s

GB.814.CLASSE4 - 8,0 cm.

BSG810-CLASSE.3 - 6,0 cm

RETRAITEMENT EMULSION-M1RT - 18,0 cm

[Profi général (0 —> %000) v

(SNONCHENF

I
:
V7l e o Ll Ll
,
- Intéressez-vous aux carottes :
Detail de I'étude
ok Créer un cas 1 yue panoramique: B wue en plan
2
C1: 8+0 40mm/100-BAU- =] P _C1: 8+667 40mm/100-BAU--rive_D = B4 C2:'9+0 30mm;/ 100-BAU+ =] Y C7: 9+0 30mm/100-Y1 +-rive_D =) P4 C3: 10+0 30mm;/100-¥Y1+ 1P
100 m 100 m 100 m 100 m 100 m

6,7 bb (28) 7bb (28)

\ 4,7bb (28) \

6,7 bb (26)

L
¥
<IE >
. - e , .
—  Cliquez sur l'identifiant d’'une carotte :
Detail de I'étude
ok Créer un cas M vue panaramiqus M yue en plan
€1: 8+0 40mm;/100-BAU- ]S C1: 8+667 40mm/100-BAU--rive D [E] B C2: 9-+0 30mm/100-BAU-+ @ €7: 9+0 30mm/100-¥1+-rive_D 1P €3: 10+0 30mm; 100-¥1+ 2] A
100m 100m 100m 100m 100m
6,7 bb (28)

7bb (28)
6,7 bb (28) bb (26)

T

<8

—  Pour I'éditer.
{;— Introduction de la notion de chaussée a double sens
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4.1 Chaussée mono sens

- Vous avez édité une carotte :

Erasmus 6 [tws]

Feber Cas Motew Configwaton Pamesux ‘4, Paramétier 7

& # - Cas(CasErasmus)-C4- CD84

Snin i (“rotos [ Doaments | Cartozeshe
=y ] ey (e]
& B L
Voe Vot lente. ~| Poaton das vae Rouement Gauche v <
e o0 | > 4000 C41P6
» =
= —
x| 2 ﬁ i caiwe
Digtidwions ol
X Aondedireiend | 015 |
we +
:
- Intéressez-vous au panneau général :
Général
Mom [c4 | |u— Localisation SuUpprimer |
— GPS | | o1 |
Latitude | | abs/200 |
Longitude|
na Construction? [
Voie [voie lente || Position dans voieRoulement Gauche hd
Longueur {m) 1 000 |
—  Affichez la liste déroulante associée a la « Voie » :
B Construction? [
Voie [aie lente [+]| |Position dans voielRoulement Gauche hd
m) Bande d'arrét d'urgence
Elargissement
Voie intermédiaire
Voie rapide
Voie lente
o La carotte peut étre positionnée sur la Bande d’arrét d’urgence, la Voie lente,
la Voie rapide, etc.
%&, Introduction de la notion de chaussée a double sens
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—  Affichez la liste déroulante associée a la « Position dans la voie » :

LonstTucoon ¢ 1

Voie [voie lente || | Position dans voie|Raulement Gauche |

Longueur {m) 1 000 |

Axe

Rive Droite

Rive Gauche
Roulement Droit
Roulement Gauche

o La carotte peut étre positionnée dans I’Axe, sur la Rive Droite ou Gauche, sur
la bande de Roulement Droite ou Gauche.

Remarque : Le positionnement Droite/Gauche est relatif au sens de circulation.

- Dans le panneau Détail de I'étude de l'interface principale :

Detail de I'étude

o Créeruncas || M Vue panoramique 1l yue en plan
= = - = =
C4: 14200 42mm/100-VL-axe/2_G |3 X €5:1+300 84mm/100-¥L-axe/2_D |3 X £3:14700 54mm/100-¥L-axe/2_G |3 X C6: 240 84mm/100-¥L-axe;2_ D |3 X €2: 24400 66mm,/ 1007
1000 m 1000 m 1000 m 1000 m

6,8 bb (10
3,3 bb (20)

Thb (30)

6.7 bb (10}

bb 20)

4bb (10}
5,8bb (20

11 bb (30)

6,3 bb (10}

9,7 bb (20)

12,5 bb (30)

—  Affichez la [Vue en plan] pour visualiser le positionnement des carottes sur la chaussée :

o Vue en plan d’une chaussée en « sens + » :

Detail de I'étude
B! yue simple
161 m) 2 (660 m) 3913 m) 443 my
RD?2 | ! ! !
E Gca Qo 3 Gc 3 O 3
oo —_—> | — i — ) ——
| s Ocs Ocr Ocs !
ELARG | e | —_— OFlarg ! _— ! 5
o Vue en plan d’une chaussée en « sens - » :
Detail de I'étude
=2 wue simple
1¢841 my 2 (660 my 313 m) 443 m)
ROT2 ! ! H |
ELARG | “— D < Oftarg | L ] €
3 Qcs ¢Cﬁ tlpci Qcs 3
woo < | <« i <« 1 <«
| Oca Qcs ! Qc2 ' G 1

Remarque : Les fleches indiquent le sens de circulation sur chaque voie.

— Introduction de la notion de chaussée a double sens
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4.2 Chaussée double sens

- Vous avez édité une carotte :

& Erasmus 6 [tws]

o X
Foer Cas Motew Configaaton Pamess 4 Paramétrer 7

< " -+ Cas(CasErasmus)-_C1- CD84

Général ‘Structure. (oot | Coasmerts | Cartogreohe |
S | e o e (e]
== | wf || a2
B — i &
< <
>
Essas: Vo | Courant
-
(28] -, B
Défexson Carottage |
Dégradations: Vole 1
+ % R
= +
x4
- Intéressez-vous au panneau général :
snéral
Nom |_C1 | |u— Localisation SuUpprimer |
— GPS | s |
Latitude | | abs/e67 |
Longitude!
E— | Construction? [
Voie |B#.U SEens - b | Position dans \roie|ije Droite W
e 0V l
- Affichez la liste déroulante associée a la « Voie » :
SO Construction ? [
Voie |EALI SENS - hed | Position dans voie|ije Droite hd
BAL sens + I
Woie 1sens -
Woie 1sens +
Woie 2 sens -
Woie 2 sens +
ALl sens -

o La carotte peut étre positionnée sur la Bande d’arrét d’'urgence Sens + ou Sens
-, la Voie 1 et 2 Sens + ou Sens -.

{;‘— Introduction de la notion de chaussée a double sens
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—  Affichez la liste déroulante

associée a la « Position dans la voie » :

= Construction? [ ]
Vaie [pAU sens - /|| Position dans voie|Rive Droite hd
Longueur (m]| 100 |
Axe
Rive Gauche

F.oulement Droit
Foulement Gauche
Rive Droite

o La carotte peut étre positionnée dans I'’Axe, sur la Rive Droite ou Gauche, sur
la bande de Roulement Droite ou Gauche.

Remarque : Le positionnement Droite/Gauche est relatif au sens de circulation.

- Dans le panneau Détail de I'étude de l'interface principale :

Detail de I'étude

A Créeruncas | vus panornious 11 s e plan

=] X @)X

C1:8+0 40mm/100-BAU-
100m

_C1: 8+667 40mm/ 100-BAU--rive_D
100 m

€2:9-+0 30mm/100-BAU+
100m

&)X [EYE

C7: 9+0 30mm/100-¥1+-rive_D
100 m

€3: 10+0 30mm/100-¥1+
100m

\ 4,7 bb (28) \

6,7 bb (28) 7bb (28)

6,7 bb (26) 5,4bb (28)

<&

-  Affichez la [Vue en plan] pour visualiser le positionnement des carottes sur la chaussée :

Detail de I'étude
2 e simple
701370 m) (854 m) 9(950 m) 10(990 m}y 11 (1160 m)
043 | | | |
I : CE : ;
o | «— Qo e 3 «— 3 «— ; <«
[N A | A | < | A |  —
| | | Qs i
s s s s b
e | — : — : — oa — : -—
| | | | Qe
: . - . .
— — 3 —>  fa  — 3 — i —

Remarque : Les fleches indiquent le sens de circulation sur chaque voie.

Introduction de la notion de chaussée a double sens
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5.Les tableaux de résultats de I'étude

—  Faites tourner ERASMUS sur votre cas d’étude :

‘= Brasmus b [tws]
Fichier Cas Moteur Configuration Panneaux ', Paramétrer ?

Rechercher les conceptions par catégorie de materiaux

& # Récupérer résultat précédent -

Général Rechercher les conceptions par gamme |

Analyse d'une étude

===

5.1 Vue détaillée des résultats

- Affichage des résultats dans la Vue détaillée :

& Erasmus 6 [tws]
Fobe Cas Mot Configwaton Pamessx 4 Paraméter 7

4= #» -+ Résultats (Etude Erasmus) -84: RD43  7+900 11+500 / Rd 43 Sérignan - CD84
PR

Vue détaillée

—
Toutes les voies V|| Toutes les positions v

%) Export Résumé PAf | “%) Export Synthése Pdf

@ B-..MVJ ‘Qexnmnéhwaj

2019: BBSG-0/10-CLASSE-3 (6.0 om)
2019: Fraisage (6.0 cm)

26 ¢/l
144 13/ ml # 8 K5.0.C02/ml # 0 gra/md

2019 BB-TRES-MINCE-0/6 (2.5 cm)
2019: GB-0/14-CLASSE-4 (8.0 cm)
2019 Fraisage (6.0 am)

ey

s51¢/ml
261 M)/l # 14 Kp.eq.CO2/mi # O t gralml

2019:8856-0/10-CLASSE-3 (6.0 cm)

2019:GB-0/14-CLASSE-4 (8.0 cm)

2019: Fraisage (11.0 cm) 2500 2505 S am
95-0/14-C4 0+ 0.00 (129) 0b-0/14-CA D= 0,00 (12%) 0b-0/14-C4 0= 0,02 (12%)

61.€/ml
344 MI/mi # 19 Kg.eq.CO2/mi # O t gra/mi

25 308
ob-0/14-C3 b= 0.40

2019: 885G-0/10-CLASSE3 (6.0 cm)
9: RETRAITEHENT-EMULSTON-H3R1 (10.0 cm)
R

b3

- Les résultats peuvent étre affichés selon la « Voie » :

Vue détaillée

! vue panoramigue Tri: Coilt v

Toutes les voies ‘ Toutes les positions |
Toutes les voies

~

RASMU Copyright TWS 2022
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Voie 1 sens + %) Export Synthése Pdf
Voie 1 5ens -
BAL sens - e
Export Détail Pdf
BAL sens + EB po
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—  Et/ou selon la « Position dans la voie » :

Vue détaillée

1 yue panoramigue

Tri: Codt b

Toutes les voies

Toutes les positions

“%) Export Résumé Pdf

@ Bilan écologigue

Toutes les positions
Rive Droite
Roulement Droit
Roulement Gauche

— Tableau des résultats sur la « Voie 1 Sens + » :

& Erasmus 6 [tws]
B T T Ta——

<@ o - Reésultats (Etude Erasmus) - 84: RD43

7+300 11+500 /Rd 43 Sérignan - CD84

Vue détaillee

L=

Rehabiltation |

voutoen o] Tousine poomens [

‘ﬁsmﬂmgumm |3monmmum

2 Bitan écologique | | “Z] Export Détad Pur

e
1049 30mn /100

2019: BOSG-0/10-CLASSE-3 (6.0 cm)
2015: Frassage (6.0 cm)

26 e/ml
144 1O/l # 8 Kg.q.CO2/mi # Ot grafmi

5 ans
bisg-0/10-C3 D= 0.01 (12%)

25 ans
bbsg-0/10-C3 0= 0,63 (12%)

5 ans
blisg-0/10-C3 D= 0.33 (129%)

2019: B8 TRES MINCE-0/6 (2.5 £m)
2019: GB-0/14-CLASSE-4 (8.0 cm)
2019 Fraisage (6.0.cm)

51€/ml
261 H)fml # 14 K. CO2/mi & Ot gra/mi

‘‘‘‘‘

25 ans
C4D= 0.27 (12%)

2019: BUSG-0/10-CLASSE-3 (6.0 cm)
2019: GB-0/14-CLASSE-4 (8.0 cm)
2019: Fraisage (11.0 cm)

61 €/ml
344 143/ ml £ 19 Kg.e.CO2/mi # 0t gra/mi

.......

2019: BBSG-0/18-CLASSE-3 (6.0 cm)
2019: RETRATTEMENT-EMULSION-M3R1 (10.0 cm)
2019 Fraisage (6.0 cm)

RASMU
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5.2 Vue transversale des résultats

- Affichage des résultats dans la Vue transversale :

& Erasmus 6 [tws]
Febier Cat Moter Configwaton Pamesx 4 Paraméter 7

E B -
COVLsrive D
100m
Vue positions tranversales
CR:6 bbsg-010.C3 I
CB: retraitemuisionMIR1
|surétévation: 0 cm i

2 ExportRésumé Pa | "D Export syntnse par

Voie 1 sens +
Reve Droite.

Voie 1 sens +

Voie 1 sens -
Rouement Gauche

010: BBSG-0/30-LLASSE- (6.0 con]
ston -+ (10.0 )

[2019: BOSG-0/10-CLASSE-3 (6.0 cm)
f1015: RETRAITLHENT-LHULSION-H3R1 (10.0 cm)
2013 Framage (6.0 cm)

65 C/ml
170 13/l # 9 K5.e.C02/ i # 0 t ora/mi

19: BOSG-0/10-CLASSE-3 (6.6 cm)
19: RETRAITEMINT-LHULSION-H3RE (10.0 ]
15: Frateage (6.0 cm)

&5 €/ml
170 /i # 9 Kg.eq.CO2/ml # 0 t gra/mi.

29: BBSG-0/10-CLASSE-3 (6.0 cm)
19 RETRAITEMENT 1340 SION- 3R
19: Fraisage (6.0 cm)

&5 €/ml
170 1)/mi # 9 Kgea CO2/mi 2 0L

- Erasmus 6 [tws]
Feher Cas Mote Comfgraton Paenn y Paamétrer 7

019: BBSG-0/ 10-CLASSE-3 (6.0 cm)
015: RETRATTEMENT-EHULSION-HIR1 (10.0 c)
019: Fraisage (6.0 cm)

65¢/ml
170 Mol # 9 Kg.£a.CO2/ed # O Lgra/ml

019: BBSG-0/10-CLASSE-3 (6.0 cm)
019: RETRATTEMENT-EHULSION-M3R1 (10.0 con)
019: Fraisage (6.0 cm)

&5€/ml
170 M1/ # 9 Kg.eq.CO2/ml # 0t gra/m]

J1015: RETRATTEMENT-EHULSION-MIR1 (10.0 o)

65 €fml
17013 fml # 8 Kg.en.CO2/mi £ 0 t gra/md

Lo19: rarsage (6.0 cm)
170 HO/ml # 9 Kg.eq.COZ/ml # 0t gea/m]

'S
\~
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