Notes de présentation

PILOTE V1 OHT Surveillance avec recensement (14/10/2020)

Remarque préalable : Le fonctionnement du pilote suppose que le systeme OKAPI a été installé a partir du
playstore privé VA.

1. Obtectif poursuivi

Il s’agit de visiter les ouvrages déja recensés d’'une section d’autoroute et de recenser les ouvrages manquants en
s’appuyant sur la cartographie.

2. Les ouvrages existants

données ® OpenStreetMap/ODbL - rendu OSM France

Cartographie générale

3. Création d’'un ouvrage manquant

e Zoumer sur la carte pour se situer par rapport a 'ouvrage :

v" Utiliser le bouton :



v Pour recentrer la carte sur la position de l'inspecteur :

uinf asuoydty |eUdMeN aNUIAY
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données © OpenStreetMap/ODbL - rendu OSM France

Créer le nouvel ouvrage :
v/ Utiliser le bouton [+] :

v' Et choisir le modéle d’ouvrage a créer :

QRUF Ll 45% & 18:24

Q Nouvel ouvrage

m_oht_buse
Type de visite: Visite intermédiaire

m_oht_cadre
Type de visite: Visite intermédiaire

m_oht_dalot
Type de visite: Visite intermédiaire

La localisation de 'ouvrage est calculée automatiquement avec IrisPosition :

QNG T al 45% & 18:26

Okapi

Localisation avec IrisPosition en cours...




e L’ouvrage est créé et positionné sur la carte :

Calas
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m gy ¥ \ données © OpenStreetMap/ODbL - rendu OSM France
Ouvrage hydraulique inf 2m_D9-ex_8.345_2 »

4. La page Ouvrage de I‘ouvrage créé

Ouvrage hydraulique inf 2m_D9-ex_8.345_2 Terminer Annuler

Type de visite Visite intermédiaire
Localisation Autoroute D9-ex | PR 8.345 | Sens

Fin

District

Commune

Gestionnaire

Derniére IDP
GPS 1.0/1.0

Derniére

modification

Dernier

téléchargement

Nom

buse
Structure Buse

5. Le PV de visite de 'ouvrage créé

QRUT.
Ouvrage hydraulique inf 2m_D9-ex_8.345_2 Q Rechercher...
=
[> Lasignalisation »
4= [> Lesaccés »
— [> Lestétes d'ouvrage »

Téte amont (,) / Buse

+ D Photo obligatoire »

(Les tétes douvrage)
Téte aval (, ) / Buse
+ []  Photo obligatoire »

(Les tétes douvrage)

B [> Louvrage hydraulique »







